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PROJEKT NAVRH METOD A POSTUPOV PRE RIADENIE MODELU
AUTOMATIZOVANEHO SKLADU

Vzhradom na to, Ze Studenti a pedagogovia vd’aka iniciativnemu pristupu pedagdgov
Studijného odboru Logistika maju zaklady Algoritmizécie, Programovania, Simulécie a
modelovania logistickych procesov pomocou programovych prostriedkov ako je Simulacny
systém Extend, vyucbovy balik Tecnomatix — Plant Simulation. Vychadzajic z tejto
vedomostng zakladne Studenti a pedagogovia budd navrhovat, kreovat model
automatizovaného skladu. Ten bude ponlkat’ spojenie manipularov Beta, pasovych
dopravnikov a autonémnych skladovych vozikov. Skladovy systém bude vybaveny senzormi
a skladovym programom pre skutoéné napodobnenie automatizovanych skladov a so
sledovanim vy3ky skladovych zésob. Cely systém budl musiet” Studenti naprogramovat’ a
zostavit’ pre jeho autondmnu funkciu a nasledne na nom budu skiSat’” model ové situécie, ktoré
je mozné ocakavat' pri riadeni skladového systému podniku v priemysle. Studenti budd mat’
moznost’ v ramci vyucby vidiet automatizovan prevédzku zaskladnenia a vyskladnenia,
kontroly rozmerov a hmotnosti loZzengj palety, balenia palety do félie, vyskusat’ si ovladanie
systému, napr. zadavat’ vyber polozZiek zo skladovacieho systému ndhodne, popr. na zaklade
nimi zhotoveng objednavky, vyskusat’ si pracu s prostriedkami identifikécie tovarov, natitat’
informécie, nasledne ich vyhradat v IS. Studenti bud( pracovat s informéciami o
skladovanom tovare podl'a umiestnenia a zvolenych parametrov, o stave dodavky pre prijem,
o dostupnosti tovaru, ndvrhy doplnovanie tovaru do skladu, pre tvorbu &tatistik skladovanych
a tiez premiestnenych objemov alebo hmotnosti, pre vypocet poplatku za skladovanie, na
zéklade doby uskladnenia, o vizualng konfigurécii systému, vrétane uzivatelov. Studenti sa
obozndmia s principmi riadenia skladovych zasob a systému objednavok, planovania a
rozvrhovania prace (pridelenie poctu zamestnancov pre dani ¢innost), automatického
navrhovania zaskladnenia a vyskladnenia tovaru, vychystéavania objednavky a kontrolou nad
celym priebehom spracovania objednavok, principom traceability —dohl'adatelnosti vybranej
skladovej polozky.

Mode automatizovaného skladu a autondmneho skladového systému podniku, ktory by sme
radi nasadili do vyucby je de facto Standardom v priemysle. Tento trend by sme radi zachytili
naSim projektom a pripravili pre priemysel  kvaifikovanych  odbornikov.
Hlavny prostriedok — nositel’ — vyucbova stavebnica od firmy MERKUR z oblasti
Mechatroniky - MERKUR Programovatel'ny skladovy systém, je néstroj pre simuléciu
diskrétnych udalosti, ktory poméha vytvérat’ plne automatizovany skladovy systém podniku,



aby bolo mozné skimat' charakteristiky systému a optimalizovat jeho vykonnost.
Tento model automatizovaného skladu umozni robit’ pokusy a scenére ,co keby“ bez
naruSenia existujucich logistickych systémov v pripade pouZitia v procese planovania este
pred instaléciou skuto¢nych vyrobnych a logistickych systémov. Vysledky poskytuju
informécie potrebné k realizécii rychlych, spol'ahlivych a rozumnejSich rozhodnuti v prvych

fézach planovania skladového systému podniku.

Okrem toho je mozné optimalizovat’ tok materidu, vyuZivat' zdroje a logistiku pre vsetky
arovne plénovania od jednotlivych vstupnych skladov aZ po sklady expedi¢né. Vytvorené
simulaéné modely je mozné priamo implementovat’ do kazdodenng inZinierskej praxe a
aplikovat’ ich v priemyselngl praxi na rieSenie rozhodovacich Uloh v ramci planovania
logistiky nékupu, zasobovania, skladovania, vyroby, predaa, forecastingu, organizovania a
planovania dopravy, distriblcie, riadenia materialovych tokov v podniku, layoutu strojov a

zariadeni pri rozvrhovani vyrobného procesu.

Inovativnost’ projektu

Pri ziskavani uzivatel'skych zru¢nosti s jednotlivymi softvérovymi néstrojmi sa ¢oraz
intenzivnglSie prejavuju nedostatky klasickych didaktickych pristupov. Naopak, vysoky
potencidl predstavuje podpora a vyuZivanie interaktivnych metdd a néstrojov nad ramec
vyucovacich planov, ktoré by v dostatoéng miere zaistili aktivne zapojenie jednotlivych
pedagébgov a Studentov do vzdeldvacieho procesu a umoZnia tak vyuZivat metddu
problémového vyucovania. DaSou podcenovanou a mao rozvijanou oblastou, v ramci
vzdelavania pedagégov a Studentov pre zvladnutie problematiky prace so softvérmi
zaloZzenymi na baze pocitacove simulacie, je rozvoj abstrakcie, ktory sa ngjmarkantnejSie
prejavuje pri navrhu a tvorbe simulaénych modelov. Dostatocné zvladnutie abstrakcie

predstavuje kl'icovy krok pre spravne zvladnutie uvedengj problematiky.

Prinos projektu

Pedagdgovia a nésledne Studenti si rozSirialogistické zru¢nosti, schopnosti a znalosti z oblasti
heuristickych pristupov, aplikacii diskrétnych simulécii pri modelovani a simulovani
skladovych systémov podniku so zameranim na poZiadavky praxe g v automobilovom
priemysle, zvy§ sa tak ich miera uplatnenia. Studenti budd ma’ moznost v ramci vyucby
vidiet automatizovani prevadzku zaskladnenia a vyskladnenia, kontroly rozmerov a
hmotnosti loZzengl palety, baenia paety do fdlie, vyskiSat' s ovl&danie systému, napr.



zadavat’ vyber poloziek zo skladovacieho systému ndhodne, popr. na zaklade nimi zhotovene)
objednavky, vyskuSat' si précu s prostriedkami identifikécie tovarov, natitat’ informécie,
nésledne ich vyhladat’ v IS. Studenti budd pracovat’ s informéciami o skladovanom tovare
podl'a umiestnenia a zvolenych parametrov, o stave dodavky pre prijem, o dostupnosti tovaru,
navrhy dopliiovanie tovaru do skladu, pre tvorbu Statistik skladovanych atiez premiestnenych
objemov aebo hmotnosti, pre vypocet poplatku za skladovanie, na z&klade doby uskladnenia,
0 vizudng Kkonfigurécii systému, vrétane uZivatelov. Studenti sa oboznémia s principmi
riadenia skladovych zasob a systému objednavok, planovania a rozvrhovania prace (pridelenie
poétu zamestnancov pre dani c¢innost), automatického navrhovania zaskladnenia a
vyskladnenia tovaru, vychystavania objednavky a kontrolou nad celym priebehom
spracovania objednévok, principom traceability —dohl'adatel’nosti vybrangj skladovej polozky.
Vychédzajlc z tejto vedomostng) zékladne Studenti a pedagdgovia budl navrhovat’, kreovat’
model automatizovaného skladu. Ten bude ponikat spojenie manipulérov Beta, pasovych
dopravnikov a autonémnych skladovych vozikov. Skladovy systém bude vybaveny senzormi
a skladovym programom pre skutoéné napodobnenie automatizovanych skladov a so
sledovanim vy3ky skladovych zésob. Cely systém budl musiet” Studenti naprogramovat’ a
zostavit’ pre jeho autondmnu funkciu a ndsledne na nom budl skiSat” modeloveé situécie, ktoré
je mozné ocakavat’ pri riadeni skladového systému podniku v automobilovom priemysle.
Potencidni zamestnavatelia si budi méct’ na vorné pozicie vo svojich spolo¢nostiach vyberat
zaujemcov, ktori budi mat’ dostatocné vychodiskové znalosti pre préacu a nebudd musiet
vynakladat’ Usilie na ich vychovu a tréning v oblasti pocitacovych ssimulécii od Uplného

zaciatku.
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